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2 AZMF | AuBenzahnradmotor
Funktionsbeschreibung

Funktionsbeschreibung

Allgemein

Die zentrale Aufgabe von AuBenzahnradmotoren besteht in
der Umwandlung von hydraulische Energie (Volumenstrom
und Druck) in mechanischer Energie (Drehmoment und
Drehzahl). Zur Reduzierung von Warmeverlusten besitzen
Rexroth AuBenzahnradmotoren sehr hohe Wirkungsgrade.
Diese werden durch eine druckabhangige Spaltabdichtung
und hochprazise Fertigungstechnik realisiert.

Rexroth AuBBenzahnradmotoren gibt es in vier Plattformen:
Plattform B, F, N und G. Dabei werden innerhalb einer
Plattform die unterschiedlichen Schluckvolumen durch
unterschiedliche Zahnradbreiten realisiert. Weitere Ausfih-
rungsvarianten entstehen durch verschiedene Flansche,
Wellen und Ventilaufbauten.

Bei den AuBenzahnradmotoren wird zwischen Motoren fiir
eine Drehrichtung und reversierbaren Motoren unterschie-
den.

Zahnradmotor fiir eine Drehrichtung

Diese sind unsymmetrisch aufgebaut, d. h. Hoch— und
Niederdruckseite sind festgelegt. Reversierbetrieb ist dabei
nicht moéglich. Um einen guten Wirkungsgrad zu gewahrleis-
ten, ist fiir Motoren ein spezielles Einlaufverfahren notwen-
dig. Das anfallende Leckagedl wird intern zum Ablauf abge-
fihrt. Eine Druckbelastung des Ablaufes wird wegen der
Wellendichtung eingeschrankt.

v Zahnradmotor fiir eine Drehrichtung
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Zahnradmotor reversierbar

Durch ihren symmetrischen Aufbau sind die Hoch— bzw.
Niederdruckraume vom Lager— und Wellendichtringraum
getrennt. Das hier anfallende Leckagedl wird Gber einen
separaten Leckolanschluss im Gehausedeckel abgefiihrt.
Diese Leckageabfliihrung erméglicht es, den Motor riicklauf-
seitig zu belasten, wodurch Reihenschaltungen moglich
werden. Standardmotoren und Pumpen kénnen durch die
Verbindung zwischen Wellendichtung und Niederdruckseite
hier nur mit bis zu ca. 3 bar absolut belastet werden.

Die Abbildung zeigt einen reversierbaren Motor fiir 4-Quad-
ranten—Betrieb, d. h. sowohl Abtriebsmoment als auch
Antriebsmoment in beiden Richtungen (Motor wird bei
Lastumkehr zur Pumpe).

¥ Zahnradmotor reversierbar
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Produktiibersicht AZMF-Vorzugstypen

Produktiibersicht AZMF-Vorzugstypen
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4 AZMF | AuBenzahnradmotor

Typenschlissel

Typenschliissel

01 02 03 05

06 07

08 09 10 11

lazm| F | - | |

AuBenzahnradeinheit

| 01 | AuBenzahnradmotor

Baureihe

| 02 l8 cm?®/U bis 28 cm?®/U, high Performance, Plattform F

(5 cm3, auf Anfrage)

Serie

03 |Lagerzapfen @18 mm

Lagerzapfen @20 mm

N

Version

04 |Phosphatiert

Phosphatiert, verstiftet

Korrosionsgeschutzt, verstiftet

mit Proportionalventil

@WINvN|=]|O

NenngroBe (NG)

| 05 lGeometrisches Schluckvolumen V, [em?3], siehe Kapit

el ,Technische Daten

[0059[ 008 | 011 | 014 | 016 | 019 [ 022 | 025 | 028 |

Drehrichtung

06 | Bei Blick auf Triebwelle

rechts

links

reversierbar

c

Triebwelle

Passender Frontdeckel

07 | Konische Welle

B, N

Zweiflachig, Klaue

Zahnwelle DIN 5482 B17 x 14

m|Z2|n|O

Frontdeckel

08 | Vorsatzlager @80 mm

Rechteckflansch @ 80 mm

@ 36,47 mm

2-Lochbefestigung & 50 mm

4-Lochbefestigung 52 mm

mit O-Ring

—H|Z|0|®m|>

Leitungsanschluss

09 | Quadratischer Flansch

%

Quadratischer Flansch

e

30

Dichtungswerkstoff

10 |NBR (Nitril-Kautschuk)

FKM (Fluor—Kautschuk)

1) Auf Anfrage
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AuBenzahnradmotor | AZMF 5
Typenschlissel

01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11 12 13
lazm| ¢ | - | |- | [ ¢ [ [ | [ J-7] |
Enddeckel
11 | Ohne Ventil (Standard) B

Druckbegrenzungsventil mit Reststrom intern D
Proportional-Druckbegrenzungsventil G
Leckageanschluss (axial) L
Ventileinstellung Druckbegrenzungsventil (Angabe nur erforderlich bei Enddeckel mit Druckbegrenzungsventil)
12 | Druckbegrenzungsventil z. B. 200 bar 200XX|
Proportional-Druckbegrenzungsventil z. B. 180 bar 180XX
Sonderausfiihrung
13 | Anschluss im Enddeckel ,D“ S0076
Zweiflachig, Klaue mit Kupplung S0184
Proportionales Druckbegrenzungsventil mit einem internen Widerstand von 11.5 Q S0458
Staubschutz fir Wellenabdichtung S0540
Staubschutz fiir Wellenabdichtung, radialem Leckageanschluss im Enddeckel S0570
Proportionales Druckbegrenzungsventil KBVS.3 S0689
Liftungsmotor mit Drehzahlsensor, Impulsgeberrad mit 9 Zahnen S0747
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6 AZMF | AuBenzahnradmotor
Technische Daten

Technische Daten

¥ Wertetabelle

NenngroBe 8 11 14 16 19 22
Serie Serie 1x
Schluckvolumen Vg cm? 8 11 14 16 19 22.5
Motoreneingangsdruck maximaler Dauerdruck 1 bar 250 250 250 250 210 180
maximaler Anlaufdruck b2 bar 280 280 280 280 230 210
maximale Druckspitze b3 bar 300 300 300 300 250 230
minimaler Eingangsdruck  pmin bar 0.7 0.7 0.7 0.7 0.7 0.7
absolut?
Motorausgangs- reversierbare Motoren ba bar < Dauerdruck
druck fiir einsinnige Motoren absolut Pa bar 3 3 3 3 3 3
bei Anlauf ba bar 10 10 10 10 10 10
Motoren mit Proportional- maximal ba bar 40 40 40 40 40 40
Druckbegrenzungsventil
Druck im Leckageanschluss maximal? absolut L bar 3 3 3 3 3 3
bei Anlauf L bar 10 10 10 10 10 10
Drehzahl v =12 mm?/s p <100 bar Mmin mint 500 500 500 500 500 500
minimal bei p =100 ... 180 bar Nmn  mint 1000 1000 800 800 800 800
p =180 bar ... p, Mmin mint 1400 1200 1000 1000 1000 1000
v =25 mm?/s bei p, Nmin mint 700 600 500 500 500 500
Drehzahl maximal bei p, Nmax mint 4000 3500 3000 3000 3000 2500
Drehzahl maximal bei p,und Mmax mint 4500 4000 3500 3500 3500 3000
50% Einschaltdauer
NenngroBe 19 22
Serie Serie 2x
Schluckvolumen Vg cm? 19 22,5
Motoreneingangsdruck maximaler Dauerdruck b1 bar 250 220
maximaler Anlaufdruck b2 bar 280 250
maximale Druckspitze b3 bar 300 280
minimaler Eingangsdruck  pmin bar 0.7 0.7
absolut?
Motorausgangs- reversierbare Motoren ba bar < Dauerdruck
druck far einsinnige Motoren absolut Pa bar 3 3
bei Anlauf ba bar 10 10
Motoren mit Proportional- maximal ba bar 40 40
Druckbegrenzungsventil
Druck im Leckageanschluss maximal absolut pL bar 3 3
bei Anlauf pL bar 10 10
Drehzahl v 12 mm?/s p <100 bar Timin mint 500 500
minimal bei p =100 ... 180 bar Nmn  Mint 800 800
p =180 bar ... p, Nmin mint 1000 1000
v =25 mm?/s bei p, Timin min? 800 800
Drehzahl maximal bei p, Nmax min? 3500 3500
Drehzahl maximal bei p, und Nmax min? 4000 4000

50% Einschaltdauer

1) Bei reversierbaren Motoren 2) Zur Vermeidung geringer Eingangsdriicke bei rascher Verringerung
der Zulaufmenge und groBer Schwungmasse des Verbrauchers ist
ein Nachsaugventil mit entsprechend geringem Druckabfall vorzu-
sehen.
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AuBenzahnradmotor | AZMF 9
Diagramme/Kennlinien

Diagramme/Kennlinien

Schluckstromkennlinie
v Schluckstrom
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12 AZMF | AuBenzahnradmotor
Maximal ibertragbare Abtriebsdrehmomente

4. Keilriemen und Zahnrad ohne Vorsatzlager

Bei Abtrieb durch Keilriemen bzw. Zahnrad bitten wir um
Ruckfrage mit Angabe der Einsatzbedingungen und der
Anbauverhaltnisse (Maf a, dw und Winkel a).

OO

— f_

2 =2 ] 270°
T|T (900)1)
B
47
<&

5. Vorsatzlager

Fir problemlosen Abtrieb liber Keilriemen oder Zahnrader
werden Motoren mit Vorsatzlager angeboten. Die Dia-
gramme zeigen die radiale Belastbarkeit bezogen auf eine
Lagerlebensdauer Ly = 1000 h

¥ Frontdeckel A (Typ 1, mit Klaue)

1400

1200

F:[N]

400
10 20 30 40 50 60

a [mm]

Maximal ilibertragbare Abtriebsdrehmomente

Konische Welle Serie 1x

Triebwelle Frontdeckel M., NenngroBe p; nax
Code Bezeichnung Code Nm bar
C 1:5 B 155 8..16 280
19 230
22 210
S 1:5 fir A 65 8..14 280
Frontdeckel A 16 230
19 190
22 160

Konische Welle Serie 2x

Triebwelle Frontdeckel M., NenngréBe p; max
Code Bezeichnung Code Nm bar
C 1:5 B 155 19 280
22 250
S 1:5fir A 65 19 190
Frontdeckel A 22 160

Zweiflachige Klaue 1x

Triebwelle Frontdeckel M., NenngréBe p; max

Code Bezeichnung Code Nm bar

N T 65 8..14 280
16 230
19 190

Zweiflachige Klaue 2x

Triebwelle Frontdeckel M., NenngréBe p; max
Code Bezeichnung Code Nm bar
N T 85 19 250

22 210

Zahnwelle 1x

Triebwelle Frontdeckel M., NenngréBe p; max

Code Bezeichnung Code Nm bar

F DIN 5482 B B, O 100 8..16 280
17 x 14 19 230

22 210

Zahnwelle 2x

Triebwelle Frontdeckel M., NenngréBe p; max

Code Bezeichnung Code Nm bar

F DIN 5482 B B, O 100 19 280
17 x 14 22 250

1) Klammerwerte gelten bei Linkslauf.
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AuBenzahnradmotor | AZMF 13
Zahnradmotoren mit integrierten Ventilen; Sensoren

Zahnradmotoren mit integrierten Ventilen; Sensoren

Zahnradmotor mit integriertem vorgesteuertem
Proportional-Druckbegrenzungsventil

Zahnradmotor mit integriertem vorgesteuertem Proportio-
nal-Druckbegrenzungsventil und Wellendichtringentlastung
durch Dreikammerprinzip.

Zahnradmotoren ohne Wellendichtringentlastung werden
aufgrund der Belastungen aus dem Olriicklauf, besonders
bei kaltem OlI, nicht empfohlen.

Die Grundlage dieser Antriebseinheit ist ein Motor der
,F“-Baureihe. Im hinteren Deckel ist ein Proportional-DBV
integriert. Diese Einheit hat folgende Vorteile:

» Kein Verrohrungsaufwand fiir die Prop.-DBV-Funktion
integrierte Druckbegrenzung

Fail-Safe-Verhalten bei Stromausfall

Schleppdrehzahl nahe null

Motordrehzahl prop. steuerbar

v vyVvyyy

Unempfindlich gegen Druckbelastungen aus dem Ablauf.

Zahnradmotor mit Druckbegrenzungsventil
Ricklaufdruck < 3 bar (10 bar bei Anlauf)

Zahnradmotor mit integriertem Drehzahlsensor

Der Drehzahlsensor DSM1-10 auf Halleffektbasis wurde

speziell fir den rauen Einsatz in mobilen Arbeitsmaschinen

entwickelt. Der Sensor detektiert das Drehzahlsignal von

ferromagnetischen Zahnradern. Dabei liefert er als aktiver

Sensor ein Signal mit konstanter Amplitude unabhangig von

der Drehzahl.

Aufgrund seines kompakten und robusten Aufbaus eignet

sich der AuBBenzahnradmotor mit integriertem Drehzahlsen-

sor insbesondere fir:

» Lifterantriebe bei Bussen, Lkw und Baumaschinen von
7 bis 20 kW

» Als Vibrationsantrieb fiir StraBenwalzen und StraBende-
ckenfertiger.

Weitere Informationen siehe:
Drehzahlsensor Datenblatt 95132.
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14 AZMF | AuBenzahnradmotor
Abmessungen — Triebwelle — Frontdeckel

Abmessungen - Triebwelle”

¥ Konische Welle 1:5
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¥ Konische Welle 1:5 (fiir Frontdeckel A, G)

S
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v Zahnwelle (DIN 5482 B17 x 14)

F mindestens 14.8 mm 23.5,05
nutzbare Verzahnungsliange 22:0.4%
g g€ 2:0.52)
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1) Andere Ausfiihrung siehe Angebotszeichnung
2) In Kombination mit Frontdeckel B
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3) In Kombination mit Frontdeckel O
4) Abhangig vom Vorsatzlager




Abmessungen [mm] AuBenzahnradmotor | AZMF 15
Abmessungen — Standard-Leitungsanschluss

v Rechteckflansch £36.47 mm ¥ 2-Lochbefestigung 250 mm
(o] N
3 +0.
4.8:0.1 71.4:02 e = o002
& [~ _ri_8.5w01m S| 7.2:01 = 30:01
- | 0| 7 c
i ® ) Qy ™~ — €
o SN | - a0 ‘
‘4@5 E D T :('\F 1 = S Y Wy
ok 4 ©| 8 - [ + ':\
ol W o — ™
o
N S |25t — 38
g™ | o o ]
s 19:0.1 _87is 8,2 xM10 - 10.9
Anziehdrehmoment 555 Nm

[mm] [mm]

¥ 4-Lochbefestigung 52 mm mit O-Ring

T .10.3%93 4 60:0.2
S 30:0.1
£
v IS
% — Ln‘
o —
get o ® 3 &
a3 @ S
oS
<
SIS _
@y 4 x M10 - 10.9

Anziehdrehmoment 555 Nm
[mm]

Abmessungen - Standard-Leitungsanschluss”

¥ Quadratischer Flansch

20 o Drehrichtung  NenngroBe Zulaufseite Ablaufseite
;%[fi‘fo c D E c D E
L7 \% rechts/links 8..22 15 35 M6; 13 tief 20 40 M6; 13 tief
331 . pﬁ Drehrichtung NenngroBe Leitungsanschliisse
C E (o3 D E
D [mm] reversierbar 8..22 15 35 M6; 13 tief
30 /@ Drehrichtung NenngroBe Zulaufseite Ablaufseite
@ c D E c D E
i/ £ rechts/links 8 13.5 30.2 M6; 13 tief 13.5 30.2 M6; 13 tief
<D [mm]

1) Kundenspezifische Ausfiihrungen kénnen davon abweichen. (siehe
Angebotszeichnung)
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22  AZMF | AuBenzahnradmotor Abmessungen [mm]
Abmessungen — Vorzugsreihe

v Konische Welle 1:5 mit Rechteckflansch 280 mm und Propotional-Druckbegrenzungsventil
AZMF-...-xCB20PG

Gegenstecker 02pol K40 DT 04-2PA

Proportional-Druckbegrenzungsventil nicht im Lieferumgang erhalten
Y [

© DIN 6888 -3 x5

]

‘ — I

* Mipl | B
M12X1.5 TS

159.7+46

14.5+15
100x0.2
34.5:0.1
&)
44.5:1.5
120+1.5

450 pD = Leckageanschluss M12 x 1.5; 3 N i |
O DIN 128 - AL2-FSt| | Nutztiefe min. 13 = 0 S |
72+0.2 '99
7.840.35 Lage der Welle 90:1.5 s
bei Linkslauf
AT e O Wie in Zeichnung dargestellt
==H— — I ql
e ®
Zulauf- und Ablaufseite
@ vertauscht
17 24.5+2

Lage des Steckeranschlusses

38+0.6 B+0.4
12.5.04

218
O

28029982
—— 15.7+1
|

SR T
e

I
| 15 - - Zeichnungsnummer
7.2+0.1 3510.15 1 v RA50634379
A+0.4 !
‘ | |
Gegenstecker C4 (AMP) : ] ;;
nicht im Lieferumfangerhalten IR ——- A\‘ -
max. [mm]
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Abmessungen [mm]

AuBenzahnradmotor | AZMF 23
Abmessungen — Vorzugsreihe

¥ Konische Welle 1:5 mit Rechteckflansch 280 mm und Propotional-Druckbegrenzungsventil
AZMF-...-xCB20PG

NG Bestellnummer Maximaler Druck Maximale MaBe Ventil Stecker
Drehrichtung am Druckbegren- Drehzahl Spannung
Links Rechts zungsventil [bar] [min?] A B [od Bestellnummer [V]
8 0511425018 185 3000 43.2 109.0 M6; min.13 tief 901070391 24 C4 (2pol.)
0511425017 110 3000 43.2 109.0 901104239 24 C4 (2pol.)
11 0511525314 185 3000 42.0 114.0 901122391 24 C4 (2pol.)
0511525025 2209 3000 42.0 114.0 901122151 24 K40 (2pol.)
0511525024 220V 3000 42.0 114.0 901122405 24 C4 (2pol.)
0511525315 0511525019 130 3000 42.0 114.0 901122416 24 C4 (2pol.)
14 0511525020 220Y 3000 42.0 119.0 901070405 24 C4 (2pol.)
0511525015 220Y 3000 42.0 119.0 901070386 12 C4 (2pol.)
0511525016 185 3000 42.0 119.0 901070387 12 C4 (2pol.)
0511525017 155 3000 42.0 119.0 901070407 12 C4 (2pol.)
0511525026 110 3000 42.0 119.0 901070756 12 K40 (2pol.)
16 0511625315 155 3000 42.0 1224 907047407 12 C4 (2pol.)
0511625034 110 3000 42.0 122.4 901070756 12 K40 (2pol.)
0511625033 250 3000 42.0 1224 901250625 24 K40 (2pol.)
0511625317 0511625029 220V 3000 42.0 1224 901070736 12 K40 (2pol.)
0511625313 2201 3000 42.0 1224 901070386 12 C4 (2pol.)
0511625030 220Y 3000 42.0 1224 907047405 24 C4 (2pol.)
0511625024 220V 3000 42.0 1224 901070386 12 C4 (2pol.)
19 0511625311 185 3000 47.5 1274 901122391 24 C4 (2pol.)
0511625312 2201 3000 475 127.4 901122151 24 K40 (2pol.)
0511625026 220% 3000 475 1274 901070736 12 K40 (2pol.)
0511625027 2209 3000 475 127.4 901122405 24 C4 (2pol.)
0511625023 1507 3000 47.5 1274 901122386 12 C4 (2pol.)
22 0511725029 220V 3000 55.1 132.8 901070405 24 C4 (2pol.)
0511725031 220% 3000 55.1 132.8 901070736 12 K40 (2pol.)
0511725035 2207V 3000 55.1 132.8 901236512 24 C4 (2pol.)
0511725028 220V 3000 55.1 132.8 901070386 12 C4 (2pol.)

1) Kurzzeitig
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